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4. Sähköliitäntä
Jokaisessa puhallinyksikössä on kytkentäkotelo, joka on 
asennettu puhallinyksikön sivulle. Käsiksi pääsyä varten 
avataan puhaltimien tarkastusluukut.

Ohjaussignaalien sähköliitäntä 
• Vedä ohjauskaapelit kytkentäkoteloon kumitiivisteillä 

varustettujen kaapeliläpivientien kautta. Leikkaa sopivan 
kokoinen reikä tiivisteisiin, jotta ne asettuvat tiiviisti kaa-
pelin ympärille. Vain näin voidaan pitää yllä ilmoitettu 
kotelointiluokka IP54.

•  Kytke 0 – 10 V DC ohjaussignaali ulkoisesta säätimestä 
kytkentäkotelon liittimiin 13 (0 - 10 V in) ja 14  (katso 
kuva 1). Moottorinohjain säätää nopeutta lineaarisesti 
välillä 0 – 100 % (100 % jännitteellä 9,5 V +/- 2 %), 
kuitenkin asetettujen kiihdytys- ja hidastusaikojen mu-
kaan ja asetetun suurimman ja pienimmän käyntinopeu-
den väliselle säätöalueelle rajoitettuna (katso kuva 2 ja 
3).

• Ohjauspotentiometri kytketään liittimiin 13 (0 - 10 V 
in), 14 ( ) ja 15 (+10 V out) (katso kuva 1 ja 4). Moot-
torinohjain säätää nopeutta lineaarisesti välillä 0 – 100 
%, kuitenkin asetettujen kiihdytys- ja hidastusaikojen 
mukaan ja asetetun suurimman ja pienimmän käyntino-
peuden väliselle säätöalueelle rajoitettuna (katso kuva 2 
ja 3).

• Käynnistys- ja pysäytyssignaali kytketään kytkentäko-
telon liittimiin 7 (Start/stopp) ja 8. ( ) (katso kuva 1). 
Sen tulee olla potentiaalivapaa digitaalikosketin. "Start-/
stopp"-toiminto selostetaan kohdassa 3. Toiminta.

• Palotilasignaali kytketään moottorinohjaimen kytkentä-
kotelon liittimiin 9 (Firemode) ja 10. ( ) (katso kuva 1). 
Sen tulee olla potentiaalivapaa digitaalikosketin. "Fire-
mode"-toiminto selostetaan kohdassa 3. Toiminta.

• Alarm Reset -signaali kytketään moottorinohjaimen 
kytkentäkotelon liittimiin 11 (Alarm reset) ja 12. ( ) 
(katso kuva 1). Sen tulee olla potentiaalivapaa digitaali-
kosketin. "Alarm Reset" -toiminto selostetaan kohdassa 
3. Toiminta.

• Moottorinohjain on varustettu hälytysrelelähdöllä, joka 
sulkeutuu vika- ja hälytystapauksessa. Hälytyssignaali on 
merkitty tekstillä ”Alarm relay” ja kytketään kytkentä-
kotelon liittimiin 16 (C) ja 17. (NC) (katso kuva 1). Sen 
tulee olla potentiaalivapaa digitaalikosketin. "Alarm 
Relay" -toiminto selostetaan kohdassa 3. Toiminta.

.

,

Kuva 1. Kytkentäkotelo, yleiskuva liittimistä

Kuva 2. Nopeuden ja kiihdytys- ja hidastusaikojen suhde

Kuva 3. Nopeuden ja min./maks. asetuksien välinen suhde

Kuva 4. Potentiometrin kytkeminen
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Käsipäätteen sähköliitäntä

Vedä Modbus-kaapeli käsipäätteestä kytkentäkoteloon 
läpivientiaukon kautta, joka on varustettu halkaistulla 
kumisuojuksella, ja liitä kaapeli kytkentäkotelon liittimeen 
”C” (kuva 5).

Lisätietoa on käsipäätteen käyttöohjeessa. Pujota käsipäät-
teen Modbus-kaapeli vedonpoistajan kautta (kuva 6), joka 
on läpivientiaukon vieressä.

Kuva 6. Modbus-kaapelin vedonpoisto

Kuva 5. Käsipäätteen liitäntä
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Sähkönsyöttöliitäntä

RX, koot 04-40: 
Moottorinohjaimen sähkönsyöttökaapelit on tehtaalla 
vedetty yhteen pisteeseen. Tämä piste on tarkastusluukun 
sisäpuolella koneen keskilohkossa (lämmönsiirrinlohko). 

Muut: 
Moottorinohjaimen sähkönsyöttökaapelit ovat kyseisen 
puhaltimen tilassa. 

Katso liitäntä kuvasta 7 ja 8 alla.

Katso sähkötiedot kohdasta 2.

Kuva 7. 0,8 - 1,15 kW moottorinohjaimen sähkönsyöttöliitäntä.

Kuva 8. 1,6 - 6,5 kW moottorinohjaimen sähkönsyöttöliitäntä.

Kaapelien merkintä, kokojen 80, 100 ja 120 tehoversio 2 
(moottorin akseliteho 10 kW), katso taulukko alla:

Merkintä Nimellisvirta    
1A  12 A    
1B  7,5 A

2A  12 A    
2B  7,5 A

3A (vain 120) 12 A    
3B (vain 120) 7,5 A
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5. Vianetsintä
Moottorinohjaimen avaaminen

Ennen kuin avaat moottorinohjaimen, verkkojännitteen on oltava katkaistuna vähintään 2 minuuttia, koska laitteessa esiin-
tyy muuten kosketusvaarallisia jäännösjännitteitä.

Vianetsintä, kun moottorinohjainta ohjataan ulkoisilla (A/D) signaaleilla:

Oire Syy Toimenpide

Moottori ei pyöri

Syöttöjännite puuttuu

Tarkasta, että moottorinohjaimen 230 V mallin liittimissä ”L” ja ”N” on jännite. 

”L1”, ”L2” ja ”L3” 3 x 400 V malleissa.

(Käyttöjännite ilmoitetaan moottorinohjaimen sivulle kiinnitetyssä tyyppikilvessä.)

Huonot sähköliitännät Tarkasta liitäntäkoskettimet ja muut sähköliitännät

Käyttösignaali puuttuu
Oikosulje moottorinohjaimen IO-BOXin liittimet 7 ja 8, joissa on merkinnät  (GND) ja ”Start/Stop” 
(kuva 10).

Ohjaussignaali 0 – 10 V DC puuttuu.

Tarkasta, että ohjaussignaali 0 - 10 V DC on kytketty oikein moottorinohjaimen IO-BOXin liittimiin 13 
ja 14, joissa on merkinnät  (GND) ja ”0-10 V in” (kuva 10).

Potentiometrikäytössä: 
Tarkasta, että potentiometrin ohjaussignaali 0 - 10 V DC on kytketty oikein moottorinohjaimen 
IO-BOXin liittimiin 13, 14 ja 15, joissa on merkinnät  (GND) ja ”0-10 V in” (kuva 16).
Potentiometrin resistanssin on oltava vähintään 4 kΩ.

Sisäinen moottorinsuoja on 
pysäyttänyt moottorin 3 kertaa 
ylikuormituksen tai muun hälytyksen 
johdosta.

Palauta hälytys oikosulkemalla moottorinohjaimen IO-BOXin liittimet 11 ja 12, joissa on merkinnät  
(GND) ja ”Alarm reset”.

Hälytyksen voi myös palauttaa katkaisemalla moottorinohjaimen jännitteensyötön ja kytkemällä sen 
uudelleen n. 60 sekunnin kuluttua.

Viallinen moottorinohjain Vaihda moottorinohjain

Viallinen moottori Vaihda moottori

Moottorinohjaimen melu 
ylittää hyväksyttävän tason

Liian pieni hakkuritaajuus

Lisää hakkuritaajuutta
0 = Auto
1 = Low [matala] = 4 kHz
2 = High [korkea] = 8 kHz
Jos hakkuritaajuutta lisätään, moottorin häviöt kasvavat, mikä tarkoittaa huonompaa hyötysuhdetta 
ja käyttötaloutta.  Moottorinohjaimen hakkuritaajuutta voidaan muuttaa käsipäätteellä.

Moottorinohjain kytkeytyy 
pois päältä
¤) Muista palauttaa hälytys 
oikosulkemalla liittimet 
(GND) ja "Alarm reset".

Vähintään kaksi vaihetta oikosuljet-
tu moottorin liittimissä

Poista oikosulku moottorin liittimissä ¤)

Viallinen moottori Vaihda moottori ¤)

Ylikuormittunut moottori Poista moottorin ylikuormitus ¤)



FI.MOTOREC.160121

Oikeus muutoksiin pidätetään.10    www.swegon.fi

6. Huolto ja kunnossapito
Erityistä huoltoa ei tarvita. Ota yhteyttä Swegoniin, jos 
ilmenee ongelmia. 

Laitteen vianetsintä: Katso kohta 5. Vianetsintä.

7. Hälytys
Kytkentäkoteloon integroidussa hälytysreleessä on avau-
tuvat koskettimet ja se on merkitty tekstillä ”Alarm relay”. 
Hälytysreleen koskettimet ovat kiinni jännitteettömässä 
tilassa ja auki virheettömässä tilassa. Hälytysreleen kosket-
timet sulkeutuvat hälytyksen yhteydessä. Moottorinohjain 
pysähtyy ja hälytys-LED syttyy. Jos vika poistuu, hälytys 
palautuu automaattisesti, ja moottorinohjaus käynnistyy. 

Moottorinohjain yrittää käynnistyä uudelleen automaatti-
sesti. Jos maksimimäärä uudelleenkäynnistyksiä (3) ylite-
tään, hälytys on palautettava. 

Kun moottorinohjainta ohjataan 0 – 10 V DC-signaalilla 
ja digitaalisignaaleilla, hälytys palautetaan oikosulkemalla 
”Alarm reset” ja  (GND).

Jos verkkojännite katkaistaan yli 60 sekunniksi, hälytys 
palautetaan automaattisesti.

8. Ympäristö ja jätteenkäsittely
Auta suojaamaan ympäristöä huolehtimalla pakkaustarvik-
keista ja käyttämällä tuotteita voimassa olevien ympäristö-
määräysten mukaisesti.

Tuotteen hävittäminen

Tällä merkillä varustettuja tuotteita ei saa hävittää 
normaalin talousjätteen mukana. Ne tulee pitää 
erillään ja hävittää voimassa olevien määräysten 
mukaisesti.

9. Käytetyt standardit
EN-61800-2  "Nopeussäädetyt sähkömoottorikäytöt, 

yleiset vaatimukset"

EN -61800-3  "Yleinen sähkömagneettinen yhteenso-
pivuus"

10. CE-merkintä
Swegon AB vakuuttaa omalla vastuullaan, että tämä tuote 
noudattaa Euroopan neuvoston direktiivejä 92/31/ETY 
(sähkömagneettinen yhteensopivuus) ja 72/23/ETY (pien-
jännitedirektiivi) myöhempine muutoksineen.

HYVÄKSYNNÄT

EMC EN 61800-3

LVD EN 61800-2

TUOTESTANDARDI SFS-EN 61800 
OSAT 2 & 3

 ROHS-DIREKTIIVI KYLLÄ

TUOTE- 
HYVÄKSYNNÄT CE


