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4. Sahkoliitanta

Jokaisessa puhallinyksikdssa on kytkentakotelo, joka on
asennettu puhallinyksikon sivulle. Kasiksi paasya varten
avataan puhaltimien tarkastusluukut.

Ohjaussignaalien sdhkéliitanta

Veda ohjauskaapelit kytkentdakoteloon kumitiivisteilla
varustettujen kaapelilapivientien kautta. Leikkaa sopivan
kokoinen reika tiivisteisiin, jotta ne asettuvat tiiviisti kaa-
pelin ympdrille. Vain ndin voidaan pitaa ylla ilmoitettu
kotelointiluokka IP54.

Kytke 0 — 10 V DC ohjaussignaali ulkoisesta saatimesta
kytkentékotelon liittimiin 13 (0 - 10 Vin) ja 14 L (katso
kuva 1). Moottorinohjain saataa nopeutta lineaarisesti
valilld 0 — 100 % (100 % jannitteelld 9,5V +/- 2 %),
kuitenkin asetettujen kiihdytys- ja hidastusaikojen mu-
kaan ja asetetun suurimman ja pienimman kayntinopeu-
den valiselle saatodalueelle rajoitettuna (katso kuva 2 ja
3).

Ohjauspotentiometri kytketaan liittimiin 13 (0 - 10 V
in), 14 (1) ja 15 (+10 V out) (katso kuva 1 ja 4). Moot-
torinohjain saataa nopeutta lineaarisesti valilla 0 — 100
%, kuitenkin asetettujen kiihdytys- ja hidastusaikojen
mukaan ja asetetun suurimman ja pienimman kayntino-
peuden valiselle saatdalueelle rajoitettuna (katso kuva 2
ja 3).

Kaynnistys- ja pysdytyssignaali kytketdan kytkentako-
telon liittimiin 7 (Start/stopp) ja 8. (L) (katso kuva 1).
Sen tulee olla potentiaalivapaa digitaalikosketin. "Start-/
stopp "-toiminto selostetaan kohdassa 3. Toiminta.
Palotilasignaali kytketdadn moottorinohjaimen kytkenta-
kotelon liittimiin 9 (Firemode) ja 10. ( L) (katso kuva 1).
Sen tulee olla potentiaalivapaa digitaalikosketin. "Fire-
mode " -toiminto selostetaan kohdassa 3. Toiminta.
Alarm Reset -signaali kytketddn moottorinohjaimen
kytkentakotelon liittimiin 11 (Alarm reset) ja 12. (L)
(katso kuva 1). Sen tulee olla potentiaalivapaa digitaali-
kosketin. "Alarm Reset" -toiminto selostetaan kohdassa
3. Toiminta.

Moottorinohjain on varustettu halytysrelelahdélla, joka
sulkeutuu vika- ja halytystapauksessa. Halytyssignaali on
merkitty tekstilla “Alarm relay” ja kytketaan kytkenta-
kotelon liittimiin 16 (C) ja 17. (NC) (katso kuva 1). Sen
tulee olla potentiaalivapaa digitaalikosketin. "Alarm
Relay" -toiminto selostetaan kohdassa 3. Toiminta.

%o SW1 D C B A 123456789101112 1314151617 o

:

xxxxx

Not in use ||
Conn. to motor, A

Not in use [}

Not in

‘NO' in

Not in

Not in

Not in

Start/

{ Fires

Alarm reset

iy
0-10Vin

+10 V out
o

Not in use

EC HTERM

H

Alarm relay {Ng

SW1:Switch for communication

settings

Kuva 1. Kytkentdkotelo, yleiskuva liittimista

Speed out
A

Max. Speed -+

Min. Speed

Setpoint ‘

\
|
|
100 % |
|
|
\

0 % » Time

Kuva 2. Nopeuden ja kiihdytys- ja hidastusaikojen suhde

RPM
A
Max RPM —+
Min RPM —
% out
} » Override
0% 100%  setpoint

Kuva 3. Nopeuden ja min./maks. asetuksien vélinen suhde

13141516 17

S
T

Min. 4K 2

Kuva 4. Potentiometrin kytkeminen
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Kasipaatteen sahkoliitanta

Veda Modbus-kaapeli kasipaatteesta kytkentakoteloon
lapivientiaukon kautta, joka on varustettu halkaistulla
kumisuojuksella, ja liité kaapeli kytkentakotelon liittimeen
"C" (kuva 5).

Lisatietoa on kasipaatteen kayttdohjeessa. Pujota kasipaat-
teen Modbus-kaapeli vedonpoistajan kautta (kuva 6), joka
on lapivientiaukon vieressa.

Kuva 5. Kasipdétteen liitanté

Kuva 6. Modbus-kaapelin vedonpoisto
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Sahkonsyottoliitanta
RX, koot 04-40: Kaapelien merkinta, kokojen 80, 100 ja 120 tehoversio 2
Moottorinohjaimen sahkdnsyottdkaapelit on tehtaalla (moottorin akseliteho 10 kW), katso taulukko alla:

vedetty yhteen pisteeseen. Tama piste on tarkastusluukun

sisapuolella koneen keskilohkossa (Iammonsiirrinlohko). I1VIAerk|nta I;I;rr;elllswrta
Muut: 1B 7,5A
Moottorinohjaimen sahkodnsyottdkaapelit ovat kyseisen IA 12 A
puhaltimen tilassa. B 75 A
Katso liitanta kuvasta 7 ja 8 alla. 3A (vain 120) 12 A
Katso sahkotiedot kohdasta 2. 3B (vain 120) 7,5A
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Kuva 7. 0,8 - 1,15 kW moottorinohjaimen séhkdnsyéttéliitanta.
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Kuva 8. 1,6 - 6,5 kW moottorinohjaimen sdhkénsyéttéliitanta.
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5. Vianetsinta
Moottorinohjaimen avaaminen

Ennen kuin avaat moottorinohjaimen, verkkojannitteen on oltava katkaistuna vahintdan 2 minuuttia, koska laitteessa esiin-
tyy muuten kosketusvaarallisia jddnndsjannitteita.

Vianetsinta, kun moottorinohjainta ohjataan ulkoisilla (A/D) signaaleilla:

Oire Syy Toimenpide
Tarkasta, ettd moottorinohjaimen 230 V mallin liittimissa “L"” ja “N” on jannite.

Syottéjannite puuttuu “L1", "L2" ja "L3" 3 x 400 V malleissa.

(Kayttojannite ilmoitetaan moottorinohjaimen sivulle kiinnitetyssa tyyppikilvessa.)

Huonot sahkoliitannat Tarkasta litdntakoskettimet ja muut sahkoliitannat

Oikosulje moottorinohjaimen 10-BOXin liittimet 7 ja 8, joissa on merkinnat L (GND) ja “Start/Stop”
(kuva 10).

Tarkasta, ettd ohjaussignaali 0 - 10 V DC on kytketty oikein moottorinohjaimen 10-BOXin liittimiin 13
ja 14, joissa on merkinnat L (GND) ja "0-10 Vin" (kuva 10).

Moottori ei pyori Ohjaussignaali 0 — 10 V DC puuttuu. Potentiomettikéytéss_é: _ . . ‘ o _ .
Tarkasta, ettd potentiometrin ohjaussignaali 0 - 10 V DC on kytketty oikein moottorinohjaimen
10-BOXin liittimiin 13, 14 ja 15, joissa on merkinnat L (GND) ja “0-10 V in” (kuva 16).
Potentiometrin resistanssin on oltava vahintadan 4 kQ.

Kéyttosignaali puuttuu

Palauta halytys oikosulkemalla moottorinohjaimen 10-BOXin liittimet 11 ja 12, joissa on merkinnat J

Sisdinen moottorinsuoja on .
) (GND) ja "Alarm reset”.

pysdyttanyt moottorin 3 kertaa

ylikuormituksen tai muun halytyksen | . L ) N I e ix
Halytyksen voi my6s palauttaa katkaisemalla moottorinohjaimen jannitteensy6ton ja kytkemalld sen

johdosta. :
) uudelleen n. 60 sekunnin kuluttua.
Viallinen moottorinohjain Vaihda moottorinohjain

Viallinen moottori Vaihda moottori

Lisda hakkuritaajuutta

0 = Auto

1 = Low [matala] = 4 kHz

2 = High [korkea] = 8 kHz

Jos hakkuritaajuutta lisataan, moottorin haviot kasvavat, mika tarkoittaa huonompaa hyétysuhdetta
ja kayttotaloutta. Moottorinohjaimen hakkuritaajuutta voidaan muuttaa kasipaatteella.

Moottorinohjaimen melu

ylittda hyvaksyttavan tason Liian pieni hakkuritaajuus

Moottorinohjain kytkeytyy | Vahintaan kaksi vaihetta oikosuljet- Poista oikosulku moottorin liittimiss o)

pois paalta tu moottorin liittimissa

©) Muista palauttaa halytys [ viallinen moottori Vaihda moottori ©)
oikosulkemalla liittimet - - - ; o .
(GND) ja "Alarm reset". Ylikuormittunut moottori Poista moottorin ylikuormitus @)

Oikeus muutoksiin pidatetaan. www.swegon.fi @ 9
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6. Huolto ja kunnossapito

Erityista huoltoa ei tarvita. Ota yhteytta Swegoniin, jos
ilmenee ongelmia.

Laitteen vianetsinta: Katso kohta 5. Vianetsinta.

7. Halytys

Kytkentakoteloon integroidussa halytysreleessa on avau-
tuvat koskettimet ja se on merkitty tekstilla “ Alarm relay”.
Halytysreleen koskettimet ovat kiinni jannitteettémassa
tilassa ja auki virheettdmassa tilassa. Halytysreleen kosket-
timet sulkeutuvat halytyksen yhteydessa. Moottorinohjain
pysahtyy ja halytys-LED syttyy. Jos vika poistuu, halytys
palautuu automaattisesti, ja moottorinohjaus kaynnistyy.

Moottorinohjain yrittaa kdynnistya uudelleen automaatti-
sesti. Jos maksimimaara uudelleenkaynnistyksia (3) ylite-
taan, halytys on palautettava.

Kun moottorinohjainta ohjataan 0 — 10 V DC-signaalilla
ja digitaalisignaaleilla, halytys palautetaan oikosulkemalla
"Alarm reset” ja L (GND).

Jos verkkojannite katkaistaan yli 60 sekunniksi, halytys
palautetaan automaattisesti.

8. Ympairisto ja jatteenkasittely

Auta suojaamaan ymparistda huolehtimalla pakkaustarvik-
keista ja kayttdmalla tuotteita voimassa olevien ymparisto-
maaraysten mukaisesti.

Tuotteen havittaminen

Talla merkilla varustettuja tuotteita ei saa havittaa
normaalin talousjatteen mukana. Ne tulee pitaa
erillddn ja havittda voimassa olevien maaraysten
mukaisesti.

9. Kaytetyt standardit

EN-61800-2 "Nopeussaddetyt sshkdmoottorikaytot,
yleiset vaatimukset”
EN-61800-3  "Yleinen séhkdmagneettinen yhteenso-

pivuus"

10. CE-merkinta

Swegon AB vakuuttaa omalla vastuullaan, ettd tama tuote
noudattaa Euroopan neuvoston direktiiveja 92/31/ETY
(sahkdmagneettinen yhteensopivuus) ja 72/23/ETY (pien-
jannitedirektiivi) myohempine muutoksineen.

HYVAKSYNNAT
EMC EN 61800-3
LVD EN 61800-2
TUOTESTANDARDI 'céFSSA.Er'\‘ZGEgOO
ROHS-DIREKTIIVI KYLLA
TUOTE- i CE
HYVAKSYNNAT
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